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雞鳴狗盜 

摘要 

   本次專題製作內容是做類似警報器的作品，主要利用馬達，使皮帶帶動軸，接著在使軸

上安裝的击輪產生簡歇運動碰觸極限開關，接著讓蜂鳴器發動，大致過程是這樣，不過最後

作品完成後有一些地方沒有達到當初所要求，有所瑕疵。 

壹●前言 

 

    隨著社會的進步，世風日下，小偷的犯罪率也會跟著提高，這時如何防止小偷犯罪就是

一大問題，這時我們想到了防盜器，這是一台能夠在睡夢中突然發覺家裡有吵雜的聲音，而

能立即按下開關，使警報器馬上響起，好讓正在做一些勾當的小偷措手不及。 

 

貳●正文 

 

一、加工過程 

 

1、零件一加工 

 

    (1).一開始我把 150X150X32mm 的壓克力裝置在虎鉗內，但因為高度不夠所以我利用平形

塊墊高高度，使我容易銑削，而切削速率的選擇跟工件的軟硬程度有關，壓克力屬於軟材料，

我以高速銑削，小深度、小進刀、高轉速使表面精光，最後銑成 150X150X20mm。(註一)(圖

1) 

 

圖 1 零件一  
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    (2).接著利用車床進行鑚孔，首先利用四爪夾頭挾持工件後對中心，接著進行鑚孔，先

用中心鑽來起鑽，之後再用外徑 16mm、18mm、22mm、24mm、28mm、30mm 一個一個的慢慢鑽，

最後完成孔的部分。(註二)(圖 2) 

 

 

圖 2 零件一  

2、零件二加工 

 

    利用傳統車床車銷傳動軸。首先，材料是外徑 38mm、長度蠻長的鋁棒。我先用鋸床把長

度鋸為 240mm 之後就把工件夾在車床上，但由於長度過長，我只能挾持 80mm。對好中心後，

先用粗車刀把外徑車到我需要的 30mm，之後再反夾，再把另一面也車成 30mm，都車好後，我

再用切槽刀在正中間的地方，車成外徑 21.6mm，總長 7.5mm，這件工件就算完成了。(註二)(圖

3) 

 

 

圖 3 零件二 

3、零件三加工 

 

    先將鐵棒的長度進行切削，不過因為直徑大長度短無法利用傳統車床及 

鋸床，最後利用傳統銑床進行銑削長度，不過在加工過程產生一些火花，可能原因是進刀量
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太多，後來有改善。接著完成後利用傳統車床進行鑚孔，依照壓克力鑚孔的順序套用上去。

接著利用手提電鋸將外型加工到所需形狀，並沒有刻意要求尺寸大小。(圖 4) 

 

 
圖 4 零件三 

 

4、電路設計 

 

    以下的圖是電路的設計簡介。接線順序是從電源線接電組開關，在接紅綠燈 

，在接極限開關，在接轟鳴器，在接馬達後結束。(圖 5) 

 

圖 5  
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二、組合過程 

 

1、組合 1 

    先將不要用的木板及零件一壓克力利用螺釘進行結合，接著將無加工壓克力與加工過的

壓克力利用螺栓進行鎖固，接著將击輪安裝在傳動軸上，而傳動軸及击輪的部份以 2個螺釘

鎖固防止击輪脫落，之後安裝在已加工的壓克力孔上，接著安裝馬達的木板利用螺釘鎖在壓

克力的上方，接著將馬達安裝在壓克力上方的木板，並將確動皮帶套在在傳動軸的槽上，在

槽中利用熱熔膠增加其接觸面粗慥度以免於皮帶滑開，然後利用另一組的壓克力將傳動軸固

定，最後把確動皮帶也接上馬達的轉動的那一端。 

2、組合 2 

    進行線路的配置，依照電路的設計，先將電阻開關安裝上去，並接紅綠燈泡那部分線路，

然後接極限開關的電路，不過先將極限開關利用螺釘固定在將加工過的壓克力板上，再來是

接蜂鳴器和馬達的電路接好，最後是利用熱熔膠固定好電線後完工。 

 
圖 6 

 

 
圖 7 
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圖 8 

 

參●結論 

 

一、我們一開始想說藉由齒輪跟齒條的來回運動，來接觸警報器開關，但是後來發現接觸開

關的時間過短，無法達到警報的作用，所以我們改採用击輪，藉由「击輪使從動件產生

某種特定不規則運動的特性」而且接觸的時間的長短也可以經由設計來達到我們的目

的。之後試驗中也呈現了不錯的效果。(註三) 

 

二、當開啟電源時，工件旋轉，此時因為我們的面板輕且凹击不平，，會造成與地面巨大的

晃動，經過討論，我們想把面板加大，用貫穿螺栓鎖緊，因為它可以省攻螺紋的時間，

而降低問題的發生率。 

 

三、在成品試驗中，當馬達啟動時，我們發現皮帶不能使击輪很順暢的旋轉，於是我們決定

使用定時皮帶，並在軸上黏上熱熔膠，讓定時皮帶能夠有效的傳動，但後來再次試驗後，

多多少少還是會有卡住的情況，我們認為應該是击輪重的部份從下方轉到上方時速比不

正確的緣故，但因時間關係，沒有時間再重做一個，為此成品的遺憾。 

 

四、這次專題中，我們了解到互助合作的力量和樂趣。我們用盡彼此的專業知識來解決難題，

若遇到我們真的不會的地方，也積極的詢問解決之道，冥冥之中，專業知識與洞察力多

少都有點提升吧!我們真的都很慶幸，能夠找到這麼棒的 team，藉由彼此切磋和交換意

見和一顆探索機械渴望的心，我們已經體認到什麼叫做機械，以及點燃了成為機械人的

火苗。 
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